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1. Wymagania ogolne
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji s wymagania techniczne wykonania i odbioru instalacji
sygnalizacji pozaru i sterowania urzadzeniami technicznymi w salach AO na I. pietrze starego
Gmachu Lotniczym Wydziatu Mechanicznego Energetyki i Lotnictwa (MEL) Politechniki
Warszawskiej przy al. Niepodlegtosci 222.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja stanowi zbiér wymagan technicznych i organizacyjnych dotyczacych wykonania i
odbioru

instalacji sygnalizacji pozaru. Jest ona podstawa, ktérej spetnienie warunkuje uzyskanie
odpowiednich cech eksploatacyjnych.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjg techniczng

Niniejsza Specyfikacja obejmuje wymagania ogdlne wspdlne dla ponizszych elementow:
- instalacji sygnalizacji pozaru,
- instalacji sterowania urzagdzeniami ochrony ppoz.

1.4. Odbior frontu robot

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca powinien zaznajomi¢ sie z dokumentacjg projektowa
oraz obiektem budowlanym, gdzie wykonywana bedzie instalacja, oraz przygotowaniem
zakresu robot.

Odbidr placu budowy powinien by¢ dokonany komisyjnie przez Wykonawce od Inwestora.
Odebranie frontu robét powinno by¢ udokumentowane spisanym i podpisanym protokdétem.
W przekazaniu powinien uczestniczy¢ Kierownik Robat.

Wykonywane roboty powinny by¢ uzgadniane i koordynowane na biezgco z Kierownikiem
Robot.

Przed przystgpieniem do robdt nalezy uzgodnic zakres, sposdb montazu instalacji oraz
uzgodni¢ miejsce sktadowania materiatéw.

1.5. Dokumentacja techniczna

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy oraz
nastepujace dokumenty:

- projekty wykonawcze instalacji,

- Dziennik Budowy,

- Ksiege Obmiardw,

- Specyfikacje Techniczna.

1.6. Wykonawca

Wykonawca musi wykazac sie niezbednymi uprawnieniami pozwalajagcymi mu wykonanie
instalacji elektrycznych.



Wykonawca powinien posiadaé¢ udokumentowane doswiadczenie w wykonywaniu robét
ujetych w dokumentacji projektowe;j

Wykonawca robdt instalacyjnych odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodnie

z przepisami BHP, zawartag umowa oraz za stosowanie odpowiednich materiatéw.
Wykonawca odpowiada za zgodnos¢ wykonywanej instalacji z otrzymanymi projektami
wykonawczymi.

Roboty wykonywane sg zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru i Kierownika Robét.

2. Materiaty

Wszelkie nazwy wtasne produktéw i materiatow przywotane w dokumentacji projektowej i
specyfikacji stuzg ustaleniu pozgdanego standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i
wymogow technicznych zatozonych w dokumentac;ji technicznej dla projektowanych
rozwigzan.

Wykonawca powinien podac z uzgodnionym wyprzedzeniem, np. dwdch tygodni przed
dostawa, Inspektorowi Nadzoru oraz Kierownikowi Robdt urzadzenia i materiaty, jakie bedg
dostarczone na plac budowy, celem uzyskania ich akceptacji. Z chwilg zatwierdzenia ich
nalezy z Kierownikiem Robdt uzgodnic terminy dostaw oraz miejsce ich skfadowania.
Dostarczone na budowe materiaty muszg by¢ zgodne z normami oraz posiadaé odpowiednie
atesty, aprobaty, certyfikaty i dopuszczenia.

3. Sprzet

Wykonaweca robdt jest zobowigzany do stosowania sprzetu, narzedzi i elektronarzedzi
wtasciwych do wykonywanych prac i spetniajgcych wymagania BHP.

4. Transport

Wykonawca robdt zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktére nie
wplynga ujemnie na przewozone materiaty i spowodujg ich uszkodzenia. Przewozone
materiaty i urzadzenia powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi
przez ich wytwoérce.

5. Wykonanie robét

1. Typy kabli i przewodow - wg projektu.

2. Sposob ukfadania kabli i przewodow:

- w pomieszczeniach biurowych, na korytarzach itp. — w listwach Sciennych lub w
przestrzeniach miedzy sufitem wtasciwym a podwieszonym lub pod tynkiem po
uzgodnieniu z Zamawiajgcym (z zastrzezeniem podanym w pp. 5),

3. Podany wyzej sposéb uktadania moze ulec zmianie w zaleznosci od wymagan
Zamawiajgcego i projektanta architektury.

4. Zmiany tras linii przewodowych instalacji sygnalizacji pozaru wymagajg sprawdzenia
odpowiednimi programami narzedziowymi zastosowanego systemu pod wzgledem
zachowania dopuszczalnych parametréw elektrycznych.

5. Kable o odpornosci ogniowej PH90, w przypadku uktadania napowierzchniowego,
nalezy mocowac do podfoza przy pomocy certyfikowanego osprzetu E90 zgodnie z
informacjami producenta i wymaganiami przepisdw. Sposdb uktadania powinien by¢
zgodny z zasadami i obowigzujgcymi przepisami.



6. Przepusty instalacyjne w elementach oddzielen przeciwpozarowych (Sciany, stropy)
powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej wymagang dla tych elementow.

7. W przypadkach kolizji lub zblizert zachowaé odlegtos$¢ 50 cm czujek od scian,
podciggdw, przewoddow wentylacyjnych (o ile przebiegajg one w odlegtosci mniejszej
niz 15 cm od stropu), opraw Swietlnych itp.

8. Nalezy zachowac odlegtos¢ min. 30 cm przewododw instalacji SAP od innych
przewoddw i kabli elektrycznych.

9. W niektorych pomieszczeniach dobdr czutosci detektoréw w czujkach dokonaé po
préobnym okresie pracy instalacji, podczas ktdrego obserwuje sie zachowanie czujek w
réznych sytuacjach eksploatacji pomieszczen.

10. Reczne ostrzegacze pozaru oraz przyciski alarmowe oddymiania instalowac¢ na
jednakowej wysokosci 1,2-1,6 m od podtogi.

11. Lokalizacje modutéw sterujgcych i monitorujgcych nalezy dostosowac do potrzeb
urzgdzen sterowanych. Nalezy dokonac¢ uzgodnien branzowych na budowie.

12. Reczne ostrzegacze pozaru nalezy oznaczy¢ zgodnie z wymogami Polskich Norm.

13. Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu projekt powykonawczy z naniesionymi
zmianami powstatymi podczas montazu instalacji. W sktad projektu powykonawczego
wchodzg takze wszystkie aktualne dokumenty dopuszczajgce zastosowane urzgdzenia
i materiaty do stosowania w ochronie przeciwpozarowej na terenie Polski.

14. Wszystkie roboty nalezy wykonac¢ z uwzglednieniem obowigzujgcych przepiséw BHP i

ppoz.
6. Kontrola jakosci i odbioru robot

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru tzw. roboty zanikajgce tak,
by mozna byto okresli¢ ich jako$¢ wykonania oraz potwierdzi¢ zgodnos¢ z otrzymang do
realizacji dokumentacja.

Na montowane materiaty Wykonawca uzyskuje aprobate Inspektora Nadzoru.

Wykonawca moze zaproponowacd inne materiaty niz okreslone w dokumentacji pod
warunkiem, ze posiadajg takie same lub lepsze parametry techniczne — odstepstwo wymaga
zgody Inspektora Nadzoru, Kierownika Robét.

Po zainstalowaniu i podtgczeniu urzagdzen nalezy przeprowadzi¢ prébny rozruch celem
potwierdzenia prawidtowosci wykonanych robét. O terminie préby nalezy powiadomic
Inspektora Nadzoru i wykonac jg w jego obecnosci.

Kolejne fragmenty wykonanych roboét, préby montazowe itp. powinny byé zapisane w
Dzienniku Budowy.

7. Obmiar roboét

Obmiaru robot dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacje projektowa.
Jednostka obmiaru dla przewodow i kabli jest metr, dla sprzetu, osprzetu i aparatow: sztuka.

8. Odbidr robot

Czynnosci techniczne dokonywane w trakcie odbioru:
1. sprawdzenie wzrokowe instalacji,
2. sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektami
technicznymi,



sprawdzenie adresowania elementéw linii dozorowych na zgodnos¢ z projektem
powykonawczym,

sprawdzenie reakcji wszystkich automatycznych czujek pozarowych w stosunku
do zadanego parametru pozarowego (dym i/lub ciepto),

sprawdzenie reakcji wszystkich recznych ostrzegaczy pozaru,

sprawdzenie reakcji wszystkich wskaznikow zadziatania,

sprawdzenie wszystkich elementéw sterujacych wraz z kontrolg wykonania przez
element zatozonych funkcji sterowniczych,

sprawdzenie rezystancji petli linii dozorowej, rezystancji izolacji kabli, rezystancji
doziemienia.

Z czesci robot moze byé przedstawiony protokét pomiardw podpisany przez Kierownika

Robét.

Inne roboty przekazywane protokétem — do decyzji Zamawiajgcego.

W trakcie odbioru Wykonawca zobowigzany jest przekaza¢ Zamawiajgcemu:

1.

2.
3.
4

o v

dokumentacje powykonawczg,

atesty i certyfikaty na zastosowane materiaty i urzadzenia,

instrukcje obstugi urzadzen,

instrukcje serwisowe urzadzen (wraz z informacjg dotyczgcg sposobu i czestosci
przeprowadzania konserwacji),

protokdty badan i pomiardw,

protokoty ewentualnych odbioréw czesciowych,

protokot ze szkolenia personelu w zakresie obstugi zastosowanych w instalacji
systemow,

oswiadczenie Wykonawcy, ze wszystkie roboty zostaty wykonane zgodnie z
aktualnie obowigzujgcymi normami, przepisami i posiadang wiedzg techniczna.

9. Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie prace towarzyszace nieujete w przedmiarze nie beda przedmiotem odrebnej
wyceny, lecz bedg rozliczone w cenach jednostkowych robét ujetych w przedmiarze robot.

10. Dokumenty bedace podstawg do wykonania robét budowlanych

Dokumentami bedgcymi podstawg do wykonania robét budowlanych sa:

w

A. Projekty wykonawcze instalacji

Projekty powykonawcze instalacji sygnalizacji pozaru i instalacji sterowania
oddymianiem klatek schodowych w budynkach Lotniczych i Aerodynamiki Instytutu
Techniki Lotniczej i Mechaniki Stosowanej, Wydziat Mechaniczny Energetyki i
Lotnictwa Politechniki Warszawskiej w Warszawie ul. Nowowiejska 24. Dokumentacja
opracowana przez instalatora.

Projekt architektury dla modernizacji sali AO.

Projekt wentylacji dla modernizacji sali AO.

Projekty instalacji elektrycznych dla modernizacji sali AO.



10.

B. Normy, przepisy i rozporzadzenia

PKN-CEN/TS 54-14:2006. Specyfikacja techniczna. Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatac;ji i
konserwacji.

PN-EN 54-1. Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

PN-EN 54-2. Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowe;.

PN-EN 54-3. Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzgdzenia alarmowe —
Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-5. Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta punktowe.

PN-EN 54-7. Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu dziatajace z wykorzystaniem
Swiatta rozproszonego, $wiatta przechodzacego lub jonizacji.

PN-EN 54-11. Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze pozaru.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 (Dz.U. nr 75, poz.690)
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie.

Nowelizacja do rozporzadzenia jw. z dnia 12 marca 2009.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006 (D.U. nr 80, poz.563) w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdéw, innych
obiektow budowlanych i terenow.
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Wykonawca powinien posiadaé¢ udokumentowane doswiadczenie w wykonywaniu robét
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odpowiednimi programami narzedziowymi zastosowanego systemu pod wzgledem
zachowania dopuszczalnych parametréw elektrycznych.
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6. Przepusty instalacyjne w elementach oddzielen przeciwpozarowych (Sciany, stropy)
powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej wymagang dla tych elementow.

7. W przypadkach kolizji lub zblizert zachowaé odlegtos$¢ 50 cm czujek od scian,
podciggdw, przewoddow wentylacyjnych (o ile przebiegajg one w odlegtosci mniejszej
niz 15 cm od stropu), opraw Swietlnych itp.

8. Nalezy zachowac odlegtos¢ min. 30 cm przewododw instalacji SAP od innych
przewoddw i kabli elektrycznych.

9. W niektorych pomieszczeniach dobdr czutosci detektoréw w czujkach dokonaé po
préobnym okresie pracy instalacji, podczas ktdrego obserwuje sie zachowanie czujek w
réznych sytuacjach eksploatacji pomieszczen.
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urzgdzen sterowanych. Nalezy dokonac¢ uzgodnien branzowych na budowie.

12. Reczne ostrzegacze pozaru nalezy oznaczy¢ zgodnie z wymogami Polskich Norm.

13. Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu projekt powykonawczy z naniesionymi
zmianami powstatymi podczas montazu instalacji. W sktad projektu powykonawczego
wchodzg takze wszystkie aktualne dokumenty dopuszczajgce zastosowane urzgdzenia
i materiaty do stosowania w ochronie przeciwpozarowej na terenie Polski.
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warunkiem, ze posiadajg takie same lub lepsze parametry techniczne — odstepstwo wymaga
zgody Inspektora Nadzoru, Kierownika Robét.

Po zainstalowaniu i podtgczeniu urzagdzen nalezy przeprowadzi¢ prébny rozruch celem
potwierdzenia prawidtowosci wykonanych robét. O terminie préby nalezy powiadomic
Inspektora Nadzoru i wykonac jg w jego obecnosci.

Kolejne fragmenty wykonanych roboét, préby montazowe itp. powinny byé zapisane w
Dzienniku Budowy.

7. Obmiar roboét

Obmiaru robot dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacje projektowa.
Jednostka obmiaru dla przewodow i kabli jest metr, dla sprzetu, osprzetu i aparatow: sztuka.

8. Odbidr robot

Czynnosci techniczne dokonywane w trakcie odbioru:
1. sprawdzenie wzrokowe instalacji,
2. sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektami
technicznymi,



sprawdzenie adresowania elementéw linii dozorowych na zgodnos¢ z projektem
powykonawczym,

sprawdzenie reakcji wszystkich automatycznych czujek pozarowych w stosunku
do zadanego parametru pozarowego (dym i/lub ciepto),

sprawdzenie reakcji wszystkich recznych ostrzegaczy pozaru,

sprawdzenie reakcji wszystkich wskaznikow zadziatania,

sprawdzenie wszystkich elementéw sterujacych wraz z kontrolg wykonania przez
element zatozonych funkcji sterowniczych,

sprawdzenie rezystancji petli linii dozorowej, rezystancji izolacji kabli, rezystancji
doziemienia.

Z czesci robot moze byé przedstawiony protokét pomiardw podpisany przez Kierownika

Robét.

Inne roboty przekazywane protokétem — do decyzji Zamawiajgcego.

W trakcie odbioru Wykonawca zobowigzany jest przekaza¢ Zamawiajgcemu:

1.

2.
3.
4

o v

dokumentacje powykonawczg,

atesty i certyfikaty na zastosowane materiaty i urzadzenia,

instrukcje obstugi urzadzen,

instrukcje serwisowe urzadzen (wraz z informacjg dotyczgcg sposobu i czestosci
przeprowadzania konserwacji),

protokdty badan i pomiardw,

protokoty ewentualnych odbioréw czesciowych,

protokot ze szkolenia personelu w zakresie obstugi zastosowanych w instalacji
systemow,

oswiadczenie Wykonawcy, ze wszystkie roboty zostaty wykonane zgodnie z
aktualnie obowigzujgcymi normami, przepisami i posiadang wiedzg techniczna.

9. Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie prace towarzyszace nieujete w przedmiarze nie beda przedmiotem odrebnej
wyceny, lecz bedg rozliczone w cenach jednostkowych robét ujetych w przedmiarze robot.

10. Dokumenty bedace podstawg do wykonania robét budowlanych

Dokumentami bedgcymi podstawg do wykonania robét budowlanych sa:

w

A. Projekty wykonawcze instalacji

Projekty powykonawcze instalacji sygnalizacji pozaru i instalacji sterowania
oddymianiem klatek schodowych w budynkach Lotniczych i Aerodynamiki Instytutu
Techniki Lotniczej i Mechaniki Stosowanej, Wydziat Mechaniczny Energetyki i
Lotnictwa Politechniki Warszawskiej w Warszawie ul. Nowowiejska 24. Dokumentacja
opracowana przez instalatora.

Projekt architektury dla modernizacji sali AO.

Projekt wentylacji dla modernizacji sali AO.

Projekty instalacji elektrycznych dla modernizacji sali AO.



10.

B. Normy, przepisy i rozporzadzenia

PKN-CEN/TS 54-14:2006. Specyfikacja techniczna. Systemy sygnalizacji pozarowe;j.
Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatac;ji i
konserwacji.

PN-EN 54-1. Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

PN-EN 54-2. Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowe;.

PN-EN 54-3. Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzgdzenia alarmowe —
Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-5. Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta punktowe.

PN-EN 54-7. Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu dziatajace z wykorzystaniem
Swiatta rozproszonego, $wiatta przechodzacego lub jonizacji.

PN-EN 54-11. Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze pozaru.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 (Dz.U. nr 75, poz.690)
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowanie.

Nowelizacja do rozporzadzenia jw. z dnia 12 marca 2009.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006 (D.U. nr 80, poz.563) w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdéw, innych
obiektow budowlanych i terenow.



